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1. TECHNICAL FEATURES

The high degree of modularity is a design

feature of SRC helical gearboxes range. It can 

be connected respectively with motors such as 

normal motor, brake motor, explosion-proof 

motor, frequency conversion motor, servo 

motor, IEC motor and so on. This kind of 

product is widely used in drive fields such as 

textile, foodstuff, ceramics packing, logistics , 

plastics and so on. It is possible to set up the 

version required using flanges or feet. 

1. 1 Products characteristics

SRC Series helical gear units has more than 

4 types. Power 0.12-4KW; Ratio 3.66- 54; Torque 

max 120-SOONm. It can be connected (foot or 

flange) discretionary and use multi-mounting 

positions accordng to custom- ers' requirements. 

Ground-hardened helical gears; 

Modularity, Can be combined in many forms; 

Aluminium casing, light weight; 

Gears in carbonize hard.durable; 

Universal mounting; 

Refined design, space effective and low noise. 

 گیربکس ھای SRC با طراحی بخصوص خود 
توانایی کوبل با انواع الکتروموتور از جملھ 

الکتروموتور ھای  معمولی، الکتروموتور ھای ترمز 
دار ، الکتروموتور ھای ضد انفجار ، انواع سروو 

موتور و موتور ھای IIEC  را دارد. گیربکس ھای 
CRS در بسیاری از صنایع کاربرد دارد از جملھ : 

صنایع نساجی ، مواد غذایی ، سرامیک سازی ، حمل 
و نقل ، صنایع پلاستیک و ... 

این گیربکس ھا در حالت ھای متفاوت پایھ دار ، فلنچ 
کوچک و فلنچ بزرگ عرضھ شده اند.

گیربکس ھای CRS در 4 تیپ و در رنج توانی 
 0.12KW تا 4کیلووات در نسبت خروجی ھای یک 

بھ 3.66 تا یک بھ 45 عرضھ شده است.
گشتاور گیربکس ھای شافت مستقیم بین 120 تا 500 

نیوتون متر است. 

ل -دنده ھای ھلیکا 
وم -بدنھ سبک از جنس آلومینی

-دنده ھای برنجی
ھای استان دارد -نصب در حالت 

-کاھش صدا ، ابعاد کوچکتر و طراحی بھینھ
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STRUCTURE FORM 

1.2 it11:J#ll I Structure feature 

t 

1li,\"$ill I input shaft 

1!iJ\;!� I input flange 

4: a

2. r,Ji,ft/1;] I PRODUCT STRUCTURE PICTURE

SRC .. P(/EC) 
Ji.iJll4J���tB�lJlxiaiH 
Foot-mounted helical gear unit 

SRCZ .. P(IEC) 
814�j\'.;$����t&�lllx�H 
814 Flange-mounted helical gear unit 

SRCF..P(IEC) 
i!��itU4t&��iaiH 
Flange-mounted helical gear unit 

SRC .. HS 
��Aii.iJll4J�itUl-"l!i��iaiff 
Shaft input foot-mounted helical gear unit 

SRCZ .. HS 
��A8141f.�j\'.;;t����©�;Ji.i�ff 
Shaft input 81 4 Flange-mounted helical gear unit 

SRCF..HS 
��Ai!��itU4t&��iaiff 
Shaft input Flange-mounted helical gear unit 



پلاک خوانی

3.  MODEL ILLUMINATE

 I Motor الکتروموتور I Gear unit گیربکس;

SRC F 01 II - P71 BS - 23.56 - M2 I 270
° 

- 0.37kW-4 - 220/380-50 I S 

�J�JTT IT � � �

®

@ 

®

®

SRC: code for gear units series 

1 ). No code means foot-mounted 
2). F: BS flange mounted 
3). Z: 814 flange mounted 

Specification code of gear units 01,02,03,04 

1 ). 801, M01 ...... means foot code,without flange 
2). I, II, Ill. BS Output flange specification, default 
I not to write out is ok 

1 ). IEC input flange 
2). HS: Shaft input 

Transmission ratio of gear units ( i ) 

M 1: Mounting positio, def a ult mounting position 
M 1 not to write out is ok 

Position diagram for motor terminal box, default 
position 0° (R) not to write out is ok 

1 ). No mark means without motor 
2). Model motos (poles of power) 

Voltage - frequency 

Coil in pssition for motor, default position Snot to 
write out is ok 

Example : SRC01801 - P71 85 - 23.56 مثال

SRCZ03 - HS - 6.31 

SRCF02111 - P80814 - 8.78 - 0.75kW-4 - 220/380 - 50 IE 

When ordering, you should show whether the reducers are equipped with motors, otherwise reducers aren't 
supplied with motors. 

SRC 1مدل گیربکس

بدون نام بھ معنی نصب زمینی
B5 بھ معنی فلنچ F

B14 بھ معنی فلنچ  Z

2تیپ گیربکس
| و || و |||

اشاره بھ نوع فلنچ B5 دارد.
B01 و M01 اشاره بھ نوع پایھ دارد.

6

7

8

10

11

فریم (شفت ورودی)
نوع فلنچ رودی

نسبت تبدیل دور

نحوه نصب

دیاگرام ترمینال موتور

توان الکتروموتور متصل

ولتاژ - فرکانس

نحوه قرار گیری کویل
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RELEVANT PARAMETER 

P 1

P2 
P 1 n
f s 
ri 

n1 سرعت گیربکس ورودی
n2 سرعت گیربکس خروجی

_ 9550 • P 1 • 11 [N ]M2 - m n2 
M2n ;:: M2 • f5 [Nm] 

M2 
M2n 
P1

ri 
fs 

4. RELEVANT PARAMETER

4.1 PowerP 

P 1 Input power 
P2 Output power 
P1n Rated input motor power 
f5 

Service factor 
ri Transmission efficiency 

SRC Series helical gear units has 2 stage 
and the efficiency is about 96%. 

4.2 Rotation speed n 

n1 Gear units input speed 
n2 Gear units output speed 

If driven by the external gearing, 1400r/min or 
lower rotation speed is suggested so as to optimize 
the working conditions and prolong the service life. 
Higher input rotation speed is permitted, but in this 
situation, the rated torque IM2 will be reduced. 

4.3 Transmission ratio i 

Usually transmission ratio is decimal fraction 
with 2 radix point tagged in selection tables. 

4.4 TorqueM 

_ 9550 • P 1 • l"l [N ]M2 - m n2 
M2n ;:: M2 • f5 [Nm] 

M2 Output torque 
M2n Rated output torque 
P1 Input power 
ri Transmission efficiency 
f5 Service factor 

ی توان ورود
توان خروجی

امی ن توان 
ر کتو ا ف سرویس 

تقال ن ا توان 

نسبت دور خروجی

گشتاور

سرعت چرخش

توان

گشتاور خروجی
گشتاور نامی

ی قدرت ورود
ل قدرت انتقا

سرویس فاکتور
























































